
โครงการการพฒันายานยนต์ขบัขี1อตัโนมตัแิละการ

จดัการเดนิรถระบบขนสง่มวลชนแบบอตัโนมตัใิน

พื Bนที1สถานีกรุงเทพอภิวฒัน์
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Background



3

Tech. target https://mustangnews.net/

Foreign partner 
(Tech. transfer)

Industrial pioneer

Local research institution
(Tech. absorption & 
development)

Autonomous-driving shuttle pod (Level#3) 
§ Battery electric vehicle
§ Passenger: 15 (Sitting 9, Standing 6)
§ Gross weight: 3,450 kg (Empty 2,400 kg)
§ Max speed: 40 km/h
§ Max slope: 12%
§ Turning radius: <4.5 m
§ Sensors: LiDAR, RADAR, Camera
§ Computing: Industrial PC or NVDIA PX2

On-going Autonomous Vehicle Project

Pilot Sites: Thailand Science Park and Thammasat University Campus + EECi

Whetron

- Sensor/Component Calibration

- Partial System Integration

- Component Testing

https://mustangnews.net/


Key components of AV

Perception
Radar Lidar Coms

Data fusion

Localization
RTK GPS CAN Bus

System management

Integrity Synchronization

Planning

Scenarios Local

Control
Lateral

SpeedLongitudinal

Low level controllers
Steering Brake Throttle ควบคมุบงัคบัรถ

ควบคมุรถตามแผนการขบัขี2

วางแผนขบัขี2

จัดการระบบ 

ระบตํุาแหน่งรถรับรูส้ ิ2งรอบขา้ง

Source: www.isislab.es

Digital HD Map

Autonomous Vehicle – System
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Feeder Project – Design
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Feeder Project – EV Platform Design
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Feeder Project – EV Platform
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Feeder Project – EV Platform
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Feeder Project – EV Platform Testing
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Bangsue Grand Station – Scenario

10

2
1

1: Control room

2: Parking area

แผนงานบรูณาการพฒันาด้านคมนาคมและระบบโลจสิตกิส์

งบประมาณปี 2565

*) โครงการพฒันายานพาหนะขบัขี=อตัโนมตัแิละการจดัการ 

เดนิรถระบบขนสง่มวลชนแบบอตัโนมตัิสําหรับใช้งานใน 

พื Pนที=เมืองอจัฉริยะ (Smart City) สถานีกลางบางซื=อ 
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Bangsue Grand Station – Testing
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Bangsue Grand Station – Computer Vision Testing
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Bangsue Grand Station – Localization & Planning Testing
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Bangsue Grand Station – Service Testing
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Auto Mode Testing
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Scenario Testing – Test Run / Lane Changing
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Scenario Testing – Cross Walk 
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Scenario Testing – Obstacle Avoidance 

17



18

Scenario Testing – Pedestrian Crossing

18



19

Research-to-Commercialization @EECi

19



20

Questions / Answers
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Questions?

Thank you for your attention


