
การพฒันาเทคโนโลยีและการสรา้งโครงสรา้งพืน้ฐาน
ดา้นดจิิทลั ส าหรบัยานยนตข์บัข่ีอตัโนมตัิและการ
เช่ือมตอ่
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Background
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Background
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Tech. target
https://mustangnews.net/

Foreign partner 
(Tech. transfer)

Industrial pioneer

Local research institution
(Tech. absorption & 
development)

Autonomous-driving shuttle pod (Level#3) 
▪ Battery electric vehicle
▪ Passenger: 15 (Sitting 9, Standing 6)
▪ Gross weight: 3,450 kg (Empty 2,400 kg)
▪ Max speed: 40 km/h
▪ Max slope: 12%
▪ Turning radius: <4.5 m
▪ Sensors: LiDAR, RADAR, Camera
▪ Computing: Industrial PC or NVDIA PX2

On-going Autonomous Vehicle Project

Pilot Sites: Thailand Science Park and Thammasat University Campus + EECi

Whetron
- Sensor/Component Calibration
- Partial System Integration
- Component Testing

https://mustangnews.net/
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CAV Testing @EECi – Proving Ground

Overall conceptual design

- Garage
- Laboratory
- Office
- EV supercharge station

Steel structure hangar 
(Test GNSS depletion )

Shadow –Ghost test
(Machine vision) 

1K
endurance 
testing loop

Auto 
parking

Shuttle 
stop

Smart traffic light/ 
intersection (V2I) 

ADAS testing track

Free testing(Dynamic) 
platform

Telecommunication for connected application 
testing 

WLAN, DSRC, 4GLTE, 5G



66

CAV Testing @EECi – Sandbox

ชดุเลเซอร3์ มิติแบบแมน่ย าสงู 1 ชดุ
- ใชส้  าหรบัติดตัง้บนรถยนตท์ดสอบในการชว่ยน าทางแบบอตัโนมตัิแบบละเอียด
- ใชเ้ป็น Ground truth ส าหรบัพืน้ที่ทดสอบที่สนใจเชน่ แยกตา่งๆ
- ใชส้  าหรบัการทดสอบระบบ V2I ตามทางแยก

อุปกรณเ์สริมรถยนตเ์พื่อขับเคล่ือนแบบอัตโนมัติ 1 ชุด
(ประกอบรถสี่ลอ้ของกรมทางหลวงชนบท)
- ทดสอบความเหมาะสมตอ่ระบบอตัโนมตัิของถนนทางหลวง
- ใชส้  าหรบัท าแผนที่ดิจิทลัแบบ High Density Map (HD Map)
- ใชท้ดสอบโปรแกรมการขบัเคลื่อนแบบอตัโนมตัิ
- ใชส้  าหรบัทดสอบโปรแกรมขบัเคลื่อนอตัโนมตัิตามกฏเกณฑถ์นนไทย

ชุดอุปกรณเ์ก็บข้อมูลการเคล่ือนที ่1 ชุด
- ใชเ้ก็บขอ้มลูต าแหน่งพิกดัจรงิอา้งอิงจาก ground 

truth ในขณะทดสอบ
- ใชเ้ก็บขอ้มลูดา้นพลศาสตรข์อง VUT: Vehicle 

Under Test

1

2

3

4

ชุด GNSS แม่นย าสูง1 ชุด
- ส าหรบัระบพุิกดัจรงิอา้งอิง
จาก Ground truth แบบเดนิ
รงัวดัจรงิ 

Physical Testing Plan
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CAV Ecosystem – Big Picture

ภาพรวมแนวทางการขบัเคลือ่น
เพือ่มุ่งสูก่ารสรา้งอตุสาหกรรมยาน
ยนตส์มยัใหม่



Key components of AV

Perception

Radar Lidar Coms

Data fusion

Localization

RTK GPS CAN Bus

System management

Integrity Synchronization

Planning

Scenarios Local

Control

Lateral

SpeedLongitudinal

Low level controllers

Steering Brake Throttle
ควบคมุบังคับรถ

ควบคมุรถตามแผนการขบัขี่

วางแผนขบัขี่

จัดการระบบ 

ระบตุ าแหน่งรถรับรูส้ ิง่รอบขา้ง

Source: www.isislab.es

Digital HD Map

Autonomous Vehicle – System
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Sensor Fusion / Data Processing

9
Yeong,D.J.; Velasco-Hernandez, G.; Barry, J.; Walsh, J. Sensor and Sensor Fusion Technology in Autonomous Vehicles: A Review. Sensors 2021, 21, 2140. https://doi.org/10.3390/s21062140 
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Perception(Vision) using Deep Learning – Example

Tesla Autopilot driving environment as seen by the computer
(https://www.youtube.com/watch?v=zRnSmw1i_DQ)

10
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CAV Digital Infrastructure – Example of Vision System

YOLO v4 - the video is part of our research conducted at the University of Leeds, Institute for Transport Studies, UK 
(https://www.youtube.com/watch?v=8kPY1fQhZtk)

11
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Autoware (Architecture Proposal) by Tier IV source code at: https://github.com/tier4/AutowareArchitectureProposal.proj
(https://www.youtube.com/watch?v=si9gamz07LA)

12

CAV Digital Infrastructure – Example of Lidar System
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Perception – Visual Odometry (Visual SLAM)

https://www.youtube.com/watch?v=aEsjqgLNxxY
13
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Perception – Visual Odometry (Lidar SLAM)

LiTAMIN2: Ultra Light LiDAR-based SLAM using Geometric Approximation applied with KL-Divergence - https://www.youtube.com/watch?v=cDpMtXU6gQU

14
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https://developer.nvidia.com/blog/deep-learning-self-driving-cars/

CAV Digital Infrastructure – Example of AI Control System
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An AI learns to park a car in a parking lot in a 3D physics simulation. The simulation was implemented using Unity's ML-Agents framework 
(https://www.youtube.com/watch?v=VMp6pq6_QjI)

16

CAV Digital Infrastructure – Example of Simulation System
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Research-to-Commercialization @EECi

17
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Questions / Answers

18

Questions?

Thank you for your attention


